Robot épi

Alaprobot épitési utmutato:

https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-rem-driving-base-

tési utmutato

79bebfc16bd491186ea9c9069842155¢.pdf

Emeldkar épitési utmutato:

https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-medium-motor-

driving-base-e66e2fc0d917485ef1aa023e8358e7a7.pdf

Utkozésérzékelo épitése
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1. Kép: Az épitéshez sziikséges alkatrészek

2. 1épés

3. 1épés

5. Iépés

6. [épés

7. épés

8. Iépés



https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-rem-driving-base-79bebfc16bd491186ea9c9069842155e.pdf
https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-rem-driving-base-79bebfc16bd491186ea9c9069842155e.pdf
https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-medium-motor-driving-base-e66e2fc0d917485ef1aa023e8358e7a7.pdf
https://le-www-live-s.legocdn.com/sc/media/lessons/mindstorms-ev3/building-instructions/ev3-medium-motor-driving-base-e66e2fc0d917485ef1aa023e8358e7a7.pdf

9. lépés 10. Iépés 11. lépés Kész konstrukcio

Az elkésziilt titkdozésérzékelSt a robot hatso részére lehet csatlakoztatni.

Ultrahang szenzor és szinérzékeld épitése

Az alabbi képek mutatjak, hogy hogyan kell a robotra elhelyezni az ultrahang szenzort és a fény/szinér-
z€kelot.

Ultrahang szenzor

Fény/szin érzékelo




A felépitett robot egy szinszenzorral

A fényszenzort tartalmazo radra elhelyezhetd még egy szinszenzor, igy hatékonyabban oldhatok meg
bizonyos feladatok. A két szinszenzor egymas viszonyitott elhelyezése tobbféle modon is lehetséges. Az
alabbi abrasor mutat ezek koziil néhanyat.




Az épités befejezéseként ellendrizziik, hogy a motorok és a szenzorok az alabbi kiosztasnak megfeleléen
csatlakoznak-e!

Motorok:

e Large Motor: B illetve C port
o Medium Motor: A port

Szenzorok:

e Touch Sensor: 1-es port
e Color Sensor: 2-es port
e Color Sensor: 3-as port
e Ultrasonic Sensor: 4-es port



